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Aktuelle Roboter

Quelle: https://www.hahnrobotics.com, https://www.bissell.de/,  https://www.safety-products.de/

https://www.hahnrobotics.com/
https://www.bissell.de/
https://www.safety-products.de/
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4am AMC-L
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4am Autonomous Mobile Robots
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Safety bei Robotern

Sicherheit:

● Laserscanner werten Hindernisse aus 

● Schutzfelder nach Geschwindigkeit

● Roboter darf Mensch nicht berühren

EN ISO 13482

EN ISO 3691-4
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Safety-SPSROS

ROS und SPS
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ROS und SPS
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ROS:

● Pfadplannung (kollisionsfrei) 

● Berechnet optimale Schutzfeldkonfiguration

● Reduziert Geschwindigkeit
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ROS und SPS

Safety-SPS:

● Überprüft konfigurierte Schutzfelder 

● Regelt Geschwindigkeit

Safety-SPS
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Freie Navigation
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Nav Safety Monitor
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Nav Safety Limiter
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Sichere Navigation auf dem Roboter
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Danke
career@4am-robotics.com
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